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*v GTFS jsou id zastavek
v OSM jsou presnéjsi pozice
* multimodalni planovani potrebuje oboji
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* rozdeéleni podle jména

* rozdeéleni podle druhu dopravy

* nalezeni parovani s co nejmensi vahou
- celkova vzdalenost
- smeér (rovnobézné zvyhodnéno)

- parujeme pouze zastavky, které maji v obou datasetech stejné
mnozstvi oznacnik{

* rucni kontrola vysledku
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Vysledky algoritmu
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Soucasny stav (3. 12. 2018)

* prvni vina automatického parovani
 napsan jednoduchy nastroj na validaci

- automatické parovani ruc¢neé zvalidovano




* https://github.com/xtompok/osm-gtfs

- zdrojaky
- popis parovaciho algoritmu
- program na validaci
* http://data.pid.cz/PID GTFS.zip

- aktudlni GTFS data
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Pokracovani

* nahrani dat do OSM

- Vv procesu
« automatickeé routovani linek

- vzniklo spolu s parovanim zastavek
- validace a hlavné import do OSM jesté zabere mnoho Casu

pomoc vitana (piste mail)

—



